第六届山东省高校机器人大赛技术报告

附件1：
第六届山东省高校机器人大赛
技 术 报 告
（参考样本）
学    校：                  　

队伍名称：                  　
参赛队员：                  　

指导教师：                  　
关于技术报告和研究论文使用授权的说明
本人完全了解第六届山东省高校机器人大赛关于保留、使用技术报告和研究论文的规定，即：参赛作品著作权归参赛者本人，比赛组委会可以在相关主页上收录并公开参赛作品的设计方案、技术报告以及参赛机器人的视频、图像资料，并将相关内容编纂收录在组委会出版论文集中。
参赛队员签名：


   

指导教师签名：


   

日        期：
    
   

摘要
　　本文以…………。

　　本系统………………。

　　在备战比赛的过程中，学院、老师和同学都给予了我们很大的帮助和鼓励，在此谨表达对他们由衷的感谢。
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第一章　引言
　　全国大学生…………。
1.1　标题1…………
　　全国大学生…………。

1.2　标题2…………
　　参赛选手…………。

1.X　技术报告章节安排

本文……。

第1章 　……
第2章 　……
第3章 　……
第二章　标题一……
　　本章将……。

2.1　标题一……
整个……。

基于……。

2.2　标题二……
2.2.1　标题X……
为了各个传感器和……。

对于……。

2.2.2　标题X……
根据……。

主控……。
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图 2.2.2　……
…………
第x章　总结

8.1　不足以及改进方向
……
8.2　参赛心得

　　……
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附录

附录1　部分程序源码

void main(void)

{


Get_Bound();

}

void TI1MS_OnInterrupt(void)

{

   /*Write your code here ...*/

   //------------------------------------给定速度-----------------------------------------------// 

   delay_start++;

   if(delay_start>=3000)

   

delay_start=3200; 

   if(SpeedSet_Init!=SpeedSet_Next)

   {

   
 if(SpeedSet_Init>SpeedSet_Next)


   {


   

start_int++;



  
if(start_int>30)



  
{



  

start_int=0;



  

g_fCarSpeedSet+=0.4;



  
}




  
if(
g_fCarSpeedSet>=SpeedSet_Init)



  
{



  

 g_fCarSpeedSet=SpeedSet_Init;



  

 SpeedSet_Next=SpeedSet_Init;






  
}


   }

   }

   //-----------------------------------------------------------------------------------------//

附录2　电路板设计原理图

(1).主控制板

(2).……
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